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	UNIVERSITE PIERRE ET MARIE CURIE (PARIS 6)

ECOLE NATIONALE SUPERIEURE
D'ARTS ET METIERS

ECOLE NORMALE SUPERIEURE
DE CACHAN
Master : 
Sciences et Technologies 

Mention : 
Sciences de l'Ingénieur

Spécialité :
Mécanique et Ingénierie des Systèmes


	Parcours de MASTER 2ème Année

« Robotique / Productique »


objet : information et dossier de pré-inscription


Paris, le 21 mars 2007
Veuillez trouver ci-joints :

· une plaquette de présentation des parcours de l'orientation "Robotique et Productique" de la spécialité "Mécanique et Ingénierie des Systèmes" du Master "Sciences et Technologies",

· un dossier de candidature aux parcours "Robotique - Productique",

· une fiche d'appréciation confidentielle à faire remplir par l'un des principaux enseignants de votre dernière année d'études.

Votre dossier de candidature doit comporter les pièces suivantes :


· la fiche d'acte de candidature au parcours " Robotique – Productique,

· la fiche d'appréciation confidentielle dans une enveloppe cachetée,

· une lettre de motivation manuscrite,

· les photocopies des diplômes et relevés de notes,

· deux enveloppes timbrées à l'adresse du candidat.

Votre dossier de pré-inscription doit être adressé avant le 15 juin 2007 (courrier non recommandé) :

à l'attention de Mme Françoise Million 

Secrétariat du Master MIS – parcours Robotique/Productique

LURPA - Ecole Normale Supérieure de Cachan

94235 Cachan Cedex FRANCE
Master Sciences de l’Ingénieur – Spécialité Mécanique et Ingénierie des Systèmes

Orientation « Robotique – Productique »

Cohabilitation UPMC/ENSAM/ENS-Cachan

Laboratoire de Mécanique des Systèmes et des Procédés (LMSP – UMR CNRS 8106) http://lms-web.paris.ensam.fr/lms
Laboratoire de Robotique de Paris (LRP – FRE CNRS 2507) http://www.robot.jussieu.fr
Laboratoire Universitaire de Recherche en Production Automatisée (LURPA – EA 1385) http://www.lurpa.ens-cachan.fr

Objectif de l’orientation

Former, pour la recherche et l’industrie, des spécialistes des systèmes « intelligents », intégrant systèmes mécaniques complexes, électronique (capteurs, traitement du signal, automatique) et informatique (temps réel, architecture,…).

Les parcours-type
L’offre de formation est déclinée en quatre parcours-type correspondant à des finalités différentes en terme de débouchés. Chaque parcours est organisé autour de l’étude de systèmes intelligents possédant différentes fonctions et caractéristiques :

Robotique : systèmes à haute mobilité susceptibles d’appréhender de manière autonome des tâches complexes dans des environnements dynamiquement variables.

Mécatronique : systèmes élémentaires à haute technicité intégrant dans un ensemble cohérent capteurs, actionneurs, contrôleur, calculateur et structure mécanique.

Productique : Maîtrise et caractérisation des processus de conception et de fabrication des systèmes mécaniques.

Ingénierie pour les sciences du vivant : systèmes mécatroniques et instruments intelligents pour la médecine et la chirurgie.

Chaque parcours correspond à 7 Unités d’Enseignement (UE) dispensées durant le semestre S3 du Master : 3 UE de tronc commun et 4 UE optionnelles (2 UE d’approfondissement et 2 UE d’application). Chaque UE correspond à 20 heures de formation et 3 ECTS.
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Tronc commun

 

:

 

·

 

Dynamique des systèmes et des machines 

 

·

 

Commande avancée des systèmes

 

·

 

Mécanique des systèmes poly

-

articulés

 

UE d’approfondissement

 

:

 

·

 

Robotique avancée

 

·

 

Commande des systèmes 

robotiques 

 

·

 

Trajectographie

 

·

 

Cinématique et mécanismes

 

UE d’application :

 

·

 

Réalité Virtuelle

 

·

 

Robotique mobile 

 

·

 

Micro

-

Robotique 

 

·

 

Vision par ordinateur 

 

·

 

Analyse et optimisation des 

performances

 

Robotique

 

UE d’approfondissement :

 

·

 

Physique des capteurs 

 

·

 

Modélisation et commande 

du positionnement 

 

·

 

Structures multi

-

couches

 

·

 

Informatique & commande

 

UE d’application

 

:

 

·

 

Modélisation géométrique 

des systèmes

 

·

 

Identification et est

imation

 

·

 

Véhicules intelligents

 

·

 

Thermodynamique des 

milieux continus & simulation 

multi

-

physique

 

Mécatronique

 

UE d’approfondissement

 

:

 

·

 

Informatique & commande 

 

·

 

Modélisation et commande 

du positionnement

 

·

 

Trajectographie 

 

·

 

CA

O et Infographie

 

UE d’application:

 

·

 

Procédés de coupe & découpe 

rapide des métaux.

 

·

 

Modélisation géométrique 

des systèmes 

 

·

 

Réalité Virtuelle

 

·

 

Reconstruction 3D

 

Productique

 

UE d’approfondissement :

 

·

 

Cinématique et mécanismes

 

·

 

Biomécanique 

 

·

 

Neurosciences du 

Mouvement 

 

·

 

Méthodes connexionnistes et 

apprentissage

 

UE d’application :

 

·

 

Techniques non

-

invasive en 

imagerie médicale

 

·

 

Robotique médicale et 

chirurgicale

 

·

 

Pos

ture et Mouvement

 

·

 

Reconstruction 3D

 

Ingénierie pour les SD

V

 


Ces parcours pluridisciplinaires sont ouverts aux étudiants possédant une formation de base en mécanique, génie mécanique, EEA et/ou informatique, mais également aux étudiants de médecine souhaitant acquérir une formation scientifique complémentaire située au cœur des préoccupations des pratiques modernes de la médecine et de la chirurgie.

	Renseignements et inscriptions

	Dominique MERTZ, Direction des études du MASTER SDI, Spécialités ME et MIS
Université P. et M. Curie (Paris 6)

Couloir 55/65, 1ère étage, Porte 11O
Boîte 96, 4 place Jussieu 75252 PARIS Cedex 05
Tél. : 01.44.27.53.63
Courriel : DirEtud_ME_MIS@ccr.jussieu.fr
Site Web provisoire : http://www.robot.jussieu.fr/webufr/
	Maryvonne SENECHAL, Secrétariat du LURPA

Ecole Normale Supérieure de Cachan

61, avenue du Président Wilson 94235 CACHAN Cedex

Tél : 01 47 40 22 15


Courriel : secretariat@lurpa.ens-cachan.fr
Site Web : http://www.lurpa.ens-cachan.fr


La deuxième année de ce Master à finalité recherche (M2 R), est organisée en deux semestres (S3 et S4) selon le tableau suivant :

	M2-S3
	UE TC1

3 ECTS
	UE TC2
3 ECTS
	UE TC3
3 ECTS
	Projet

3 ECTS
	UE A1

3 ECTS
	UE A2

3 ECTS
	UE AP1

3 ECTS
	UE AP2

3 ECTS
	UE

Insertion

3 ECTS
	UE Langue

3 ECTS

	M2-S4
	Stage en laboratoire de recherche universitaire ou industriel
(Projet de Fin d’Etude recherche  pour les élèves ingénieurs en double cursus)
30 ECTS


Les UE de tronc commun (UE TCi) sont fixées pour l’ensemble de l’orientation « Robotique – Productique »

· Dynamique des systèmes et des machines

· Commande avancée des systèmes

· Mécanique des systèmes poly-articulés

Les UE d’approfondissement (UE Ai) et les UE d’application (UE Api) sont à choisir par les étudiants dans la liste suivante. La définition des quatre parcours-type a pour objet de les aider dans ce choix.

UE d’approfondissement - Choix de 2 UE / 12

	· Biomécanique

· CAO et Infographie
· Cinématique et mécanismes

· Commande des systèmes robotiques

· Informatique et commande

· Méthodes connexionnistes et apprentissage
	· Modélisation et commande du positionnement

· Neurosciences du Mouvement

· Physique des capteurs

· Robotique avancée

· Structures multi-couches

· Trajectographie


UE d’application - Choix de 2 UE / 14

	· Analyse et optimisation des performances des systèmes robotiques

· Identification et estimation

· Micro-Robotique

· Modélisation géométrique des systèmes

· Posture et Mouvement

· Procédés de coupe & découpe rapide des métaux

· Reconstruction 3D
	· Robotique médicale et chirurgicale

· Robotique mobile

· Techniques non-invasive en imagerie médicale

· Thermodynamique des MC et simulation multi-physique

· Téléopération et Réalité Virtuelle

· Véhicules intelligents

· Vision par ordinateur


L’UE de projet peut revêtir des aspects multiples selon le laboratoire d’accueil et la nature du stage de recherche (analyse bibliographique étendue, prise en compte d’un environnement expérimental complexe, réalisation d’un mini projet informatique, …).

L’UE d’insertion est destinée à préparer les étudiants à leur future insertion professionnelle, tant dans les carrières académiques que dans les carrières du secteur privé.

Le stage de recherche conduit à la rédaction d’un rapport de stage et fait l’objet d’une soutenance en fin du semestre S4.

	UNIVERSITE PIERRE ET MARIE CURIE (PARIS 6)

ECOLE NATIONALE SUPERIEURE
D'ARTS ET METIERS

ECOLE NORMALE SUPERIEURE
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Master : 
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	Parcours de MASTER 2ème Année


Robotique - Productique

DOSSIER DE PRE-INSCRIPTION

ANNEE UNIVERSITAIRE 2007 / 2008
à envoyer avant le 15 juin 2007


Photo d'identité à insérer impérativement

ETAT CIVIL

Nom : .............................................................…...

Prénom : ........................................................…....

Date de naissance : ................................................

Lieu de naissance : ................................................

Nationalité : ...........................................................

Adresse personnelle habituelle, n° de téléphone et courriel (email) : 

...................................................................................................................................................................................................................................................................................................................................................................................................................................................

Adresse où l'on peut vous contacter, de  juillet à septembre 2007 (préciser la période de validité de cette adresse), et vous envoyer la lettre de décision du Jury d'examen des candidatures (donner, si possible, une adresse et un numéro de téléphone en France) : 

du...............au..................:.............................................................................................................................................................................................................................................................................................................................................................................................................

Dossier à renvoyer à :

Mme Françoise Million 

Secrétariat du Master MIS – parcours Robotique/Productique

LURPA - Ecole Normale Supérieure de Cachan

94235 Cachan Cedex France

Téléphone : 01 47 40 22 15    Fax : 01 47 40 22 20   email : secretariat@lurpa.ens-cachan.fr

ETUDES ANTERIEURES

La précision des informations fournies est absolument indispensable à l'appréciation de votre candidature par le Jury d'examen des demandes d'inscription. Joindre impérativement les photocopies (certifiées conformes) des diplômes et documents précisant les notes, mentions et/ou classement obtenus.

Précisez ci-dessous votre parcours année par année, depuis le Baccalauréat (ou équivalent), y compris les périodes d'interruption de vos études en donnant les raisons (travail, stage, maladie, autre...) en indiquant les établissements fréquentés, les unités de valeur et les diplômes préparés et obtenus (DEUG, LICENCE, MAITRISE, ECOLE… (sans oublier : mention, rang de sortie, …). 

	Années Universitaires
	Nom de l’Établissement
session (mois, année)
	Diplômes et discipline
	Résultats (1)

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	


(1) en cas de succès préciser la mention et/ou le classement

Situation actuelle (2006-2007) : 

Stages ET EXPERIENCE PROFESSIONNELLE

Indiquer les structures dans lesquelles vous avez travaillé ou été stagiaire.

	Année
	Nom de l’Organisme
	Fonction occupée
	Observations

	
	
	
	


AUTRES QUALIFICATIONS

Pratique des langues : préciser le niveau des langues pratiquées (notions, moyen, bon ) :

	Français :
	parlé :
	écrit :

	Anglais :
	parlé :
	écrit :

	
	parlé :
	écrit :

	
	parlé :
	écrit :


Programmation et informatique : préciser les langages de programmation et les logiciels maîtrisés

Autres qualifications scientifiques ou autres : 

AUTRES FORMATIONS DEMANDEES pour 2007-2008 (Y compris dans d'Autres etablissements)

RENSEIGNEMENTS COMPLEMENTAIRES

Ressources durant l'année 2007-2008  : 

bourse demandée : oui / non

bourse obtenue : oui / non / en attente de réponse ;


si oui, préciser organisme, montant et durée.

autre :

VOS MOTIVATIONS POUR suivre cette formation

Joindre obligatoirement une courte lettre de motivation manuscrite et donner le ou les sous parcours qu'il vous intéresserait de suivre en remplissant une ou plusieurs pages 5/5 (voir exemple en fin de document).

VOtre objectif a l'Issue de cette formation

Doctorat
(




Insertion professionnelle
(
J'atteste sur l'honneur l'exactitude des renseignements portés sur cette fiche et déclare être candidat à la préparation de la deuxième année de master, spécialité "Mécanique et Ingénierie des Systèmes".

Date :

Signature :

N.B. : ce dossier peut être complété par tout document que vous jugerez bon de communiquer à la commission d'admission (lettres de recommandations, etc.).

Choix des UE par l’étudiant

Nom : ………………………………….   Prénom : …………………………………….

Rappel : UE obligatoires de Tronc Commun

· Dynamique des systèmes et des machines

· Commande avancée des systèmes

· Mécanique des systèmes poly-articulés

Choix des UE d’approfondissement - Choix de 2 UE / 12

Ne cocher que deux cases

· Biomécanique
(
· CAO et Infographie
(
· Cinématique et mécanismes
(
· Commande des systèmes robotiques
(
· Informatique et commande
(
· Méthodes connexionnistes et apprentissage
(
· Modélisation et commande du positionnement
(
· Neurosciences du Mouvement
(
· Physique des capteurs
(
· Robotique avancée
(
· Structures multi-couches
(
· Trajectographie
(
Choix des UE d’application - Choix de 2 UE / 14

Ne cocher que deux cases

· Analyse et optimisation des performances des systèmes robotiques
(
· Identification et estimation
(
· Micro-Robotique
(
· Modélisation géométrique des systèmes
(
· Posture et Mouvement
(
· Procédés de coupe & découpe rapide des métaux
(
· Reconstruction de formes 3D
(
· Robotique médicale et chirurgicale
(
· Robotique mobile
(
· Techniques non-invasive en imagerie médicale
(
· Thermodynamique des MC et simulation multi-physique
(
· Téléopération et Réalité Virtuelle
(
· Véhicules intelligents
(
· Vision par ordinateur
(
	UNIVERSITE PIERRE ET MARIE CURIE (PARIS 6)
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	PARCOURS DE 2ème ANNEE DU MASTER 
Robotique - Productique


FICHE D'APPRECIATION CONFIDENTIELLE

 (à remettre par le candidat à la personne sollicitée pour fournir une appréciation)

	Identification du candidat

	Nom, prénom : 


DECLARATION DU REPONDANT

A adresser directement (par courrier ou par fax) avant le 15 juin 2007 à :

	Mme Françoise Million 

Secrétariat du Master MIS – parcours Robotique/Productique

LURPA - Ecole Normale Supérieure de Cachan

94235 Cachan Cedex France
	Téléphone : 01 47 40 22 15

Fax : 01 47 40 22 20

email : secretariat@lurpa.ens-cachan.fr


Dans quelles conditions avez-vous connu le candidat?

Quelles étaient alors vos fonctions?

Précisez les résultats obtenus par le candidat, en comparaison avec ceux des étudiants de sa promotion :

Parmi ces étudiants, l’intéressé(e) est :

	d’un niveau

exceptionnel
	parmi les premiers
	dans le

premier quart
	dans la 

première moitié
	dans la 

seconde moitié
	en dessous de

la moyenne

	
	
	
	
	
	


APPRECIATION

	
	Excellent
	Très satisfaisant
	Satisfaisant
	Passable
	Insuffisant
	pas d’opinion

	Aptitudes intellectuelles


	
	
	
	
	
	

	Assiduité


	
	
	
	
	
	

	Application au travail


	
	
	
	
	
	

	Esprit d’initiative et sens des responsabilités
	
	
	
	
	
	

	Capacité d’adaptation à un milieu nouveau
	
	
	
	
	
	


Pour la formation demandée, je recommande le candidat : 

	oui très vivement
	oui vivement
	oui
	avec réserves
	non je ne le recommande pas
	je n’ai pas d’avis

	
	
	
	
	
	


Dans quel type d’activité le candidat peut-il, d’après vous, réussir le mieux ?

COMMENTAIRES SUPPLEMENTAIRES :

Date :                                                                                           Signature :

Nom et Prénom du Répondant :

Adresse du Répondant :

N° de téléphone et mail :

Titre ou fonction du Répondant :

UPMC/ENSAM/ENS Cachan, dossier de pré-inscription aux parcours de master deuxième année "Robotique – Productique "

lettre de présentation 1/1
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Tronc commun :



Dynamique des systèmes et des machines 



Commande avancée des systèmes



Mécanique des systèmes poly-articulés







UE d’approfondissement :



Robotique avancée



Commande des systèmes robotiques 



Trajectographie



Cinématique et mécanismes







UE d’approfondissement :



Physique des capteurs 



Modélisation et commande du positionnement 



Structures multi-couches



Informatique & commande







UE d’approfondissement :



Informatique & commande 



Modélisation et commande du positionnement



Trajectographie 



CAO et Infographie







UE d’approfondissement :



Cinématique et mécanismes



Biomécanique 



Neurosciences du Mouvement 



Méthodes connexionnistes et apprentissage







UE d’application :



Techniques non-invasive en imagerie médicale



Robotique médicale et chirurgicale



Posture et Mouvement



Reconstruction 3D







UE d’application:



Procédés de coupe & découpe rapide des métaux.



Modélisation géométrique des systèmes 



Réalité Virtuelle



Reconstruction 3D







UE d’application :



Modélisation géométrique des systèmes



Identification et estimation



Véhicules intelligents



Thermodynamique des milieux continus & simulation multi-physique







UE d’application :



Réalité Virtuelle



Robotique mobile 



Micro-Robotique 



Vision par ordinateur 



Analyse et optimisation des performances







Ingénierie pour les SDV







Productique







Mécatronique







Robotique
















